Krause

DasHANDYBOARD in der , L abyrinthlaus®

Der kleine Labyrinthroboter ist aus einen Bastelsatz
der FirmaKrause Robotik von Schilern

zusammengebaut worden. Als zentrales Steuerelement
dient das Handyboard.

Als Grundplatte wird eine achteckige Plastikpl atte
gewahlt. An dieser Grundplatte sind alle Eemente des
Systemsbefestigt.

Zwei vom Handyboard ansteuerbare modifizierte Servomotoren ermdglichen eine 180 Grad
Manovrierung des Systems. Drehungen auf der Selle sind genau wie Vorwarts- und
Ruckwaértsfahrten miglich. Amhinteren Endedient ein Stitzrad der Stabilitét. Der 9,6 V
Akku sorgt fiir eine ausreichende Belastung des Stitzrades.

Zwei optische Entfemungssensoren auf je einem Servo untergebracht und sorgen so fur eine
gute Rundunsicht nach vom und den Seiten.

An der Unterseite befinden sich zwei optische Reflexsensoren mit denen der Untergrund
optisch erkundet werden kann.

Diese Sensoren ermiglichen somit eine Orientierung im Raum nach Hindernissen als auch
auf dem Ful®oden nach Markierungen.

Uber die serielle Schnittstelle des Handyboardes wird die auf einem PC entwickelte Software
aufgespielt.

Ein kleines Demoprogramm soll die Laus im konstanten Abstand an einer Wand entlang
fahren lassen. Taucht vor ihr ein grof3fléchiges Hindernis auf soist eine 90 Grad-Wendung
nach links zu machen und an diesem Hindemis entsprechend entlang zu fahren. Werden die
Stol3stangen bet&igt wird die Software auf ,links an der Wand* entlang fahren umgeschaltet.
Ein erneutes Betétigen schalten den Modus wieder auf ,rechts an der Wand* entlang fahren
um.

Haben Sie I nteresse gefunden?
Fragen Sie uns nach mehr Informationen!

Krause Robotik

Nordstrae 29 Telefon (03494) 368372
06800 Jef3nitz Telefax (03494) 33784
E-Mail info@krause-robotik.de Handy (0171) 8747348

Internet www krause-robotik.de



